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１．

２．

３．

 
はじめに 

本書は、ＮｅｔＳｉｌｉｃｏｎ ＮＳ９３６０ Ｎｅｔ＋Ｗｏｒｋｓの環境でＩＴＲＯＮの実現を
行うＳＤＫの開発環境および開発手順について記します。 
 
 

ＳＤＫの概要 
 

２.１ ＩＴＲＯＮ ＳＤＫの位置づけ 
ＩＴＲＯＮ ＳＤＫは、ＮＳ９３６０評価ボードまたは、Ｃｏｎｎｅｃｔｃｏｒｅ９Ｃ評価ボード上
で動作するＩＴＲＯＮによる開発環境を提供します。 
ＢｏｏｔＬｏａｄｅｒは、ＮＥＴ＋ＯＳで作成する rom.bin を使用し、ＳＤＫで作成するアプリケー
ションは、ＮＥＴ＋Ｗｏｒｋｓで作成する image.bin と同じ位置づけとなります。 
 
 

インストール 
インストールファイルを任意のフォルダへ解凍してください。 
推奨フォルダは、 

 /netos63_gnu/src/  （NET+OS が Ver6.3 の場合） 
です。 
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４．

 

開発環境 
開発環境（コンパイラ、デバッガ）は、ＮＥＴ＋Ｗｏｒｋｓ （Ｇｎｕ Ｔｏｏｌｓ）を使用します。 
ＮＥＴ＋ＯＳのバージョンは、６．３です。 

 
 
４.１ フォルダ構成 
 
     netos63_gnu    ---+---  src --+-- apps 
                       |           |   
                       |           +-- bsp 
                       |           | 
                       |           +-- examples 
                       |           | 
                       |           +-- itron --+-- apps 
                       |           |           | 
                       |           :           +-- jsp 
                       |           :           | 
                       +--- bin                +-- obj 
                       |                       | 
                       +--- h                  +-- <CONFIG> 
                       |                       | 
                       +--- lib                +-- TCP 
                       |                       | 
                       :                       +-- EFFSLIB 
                       :                        
 
 

 apps 
ユーザータスク用のフォルダです。 
タスクのフォルダ、ファイルをここに作成します。 
 

 jsp 
TOPPERS/JSP 関連のファイルがここに入っています。 
※詳しくは、「TOPPERS/JSP Kernel USER'S MANUAL」を参照してください。 

 
 <CONFIG> 
サンプルタスクのソースファイル、コンフィグレーションファイル、Ｍａｋｅファイル、ｂｉｎヘッ
ダファイルが入っています。 
サンプルはスタートアップタスクとして利用できます。 
 
本フォルダ名は実際には装置名やプロジェクト名を付けます。（その名称をコンフィグレーション
名といいます） 
SDKでは、9360EVA、CC9Cになっています。 
 
また、フォルダ名を変更した場合は、フォルダ内のファイル（.cfg , .c , .h）のファイル名もフォ
ルダと同じ名前にしてください。 
 

 obj 
ｍａｋｅ．ｓｈファイルが入っています。 
また、ターゲットで書き込む image.bin もここに作成されます。 
ｍａｋｅ実行は、このｍａｋｅ．ｓｈを使用します。 
 

 TCP 
ｙｓｏｃｋのライブラリファイル、ｙｓｏｃｋのヘッダファイル、ｙｓｏｃｋの一部のソースファイ
ルが入っています。 

 
 EFFSLIB 
ファイルシステム関連のファイルが入っています。 
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４.２ ビルド 

サンプルのタスクを使ってビルド手順について以下に説明します。 
 

４.２.１ サンプルプログラムの内容 
サンプルプログラムは以下の機能を実現します。 
 

 ＣＳＰ（コンソールサービスプログラム） 
ＵＡＲＴ経由で接続したＰＣからコマンドを入力し、コマンドの実行を行う。 
ネットワークパラメータの設定やメモリのＲ／Ｗなどが可能です。 
評価ボード(NS9360,connectcore9c)のシリアルポートＡとＰＣをＲＳ２３２Ｃケーブルで接続して
ください。 
 

 ＨＴＴＰサーバ 
ｙｓｏｃｋのＨＴＴＰサーバが動作します。 

 
 ＦＴＰサーバ 
ｙｓｏｃｋのＦＴＰサーバが動作します。 
ＨＴＴＰサーバーで使用する、ＨＴＭＬファイルをアップロードできます。 
 
ユーザー名 ： "user" 
パスワード ： "pass" 
 
 

 Ｆｉｌｅｓｙｓｔｅｍ 
ｙＦｉｌｅのＦｉｌｅｓｙｓｔｅｍが動作します。 

 
 ＴＥＬＮＥＴ 
ｙｓｏｃｋのＴＥＬＮＥＴが動作します。 
ＴＥＬＮＥＴ経由でＣＳＰの実行が出来ます。 

 
 



 
４.２.２ ビルドの実行 

 
① ＮＥＴ＋ＷｏｒｋｓのＢｕｉｌｄ Ｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔショートカットをダブルクリック

し、ＣＹＧＷＩＮを起動します。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

クリック！

② 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

----------------------------------------------------------- 
     \\  //     ||||||  |||    |||   ||     |||||| 
      \\//        ||   |   |  |   |  ||     || 
       //   |||   ||   |   |  |   |  ||     |||||| 
      //\\        ||   |   |  |   |  ||         || 
     //  \\       ||    |||    |||   |||||  |||||| 
----------------------------------------------------------- 
GNU X-Tools v3.4 on CYGWIN_NT-5.1 1.5.13(0.118/4/2)        | 
----------------------------------------------------------- 
 (c) Microcross, Inc. 
 (c) Free Software Foundation 
 (c) Cygnus Support 
 (-: Hosts of Contributors 
----------------------------------------------------------- 
Help on GNU Bash Shell and xtools commands...             | 
----------------------------------------------------------- 
Enter 'xtools <target-alias>' to set up for a cross target. 
      (i.e., xtools arm-elf) 
Enter 'xtools help' to get help on xtools commands. 
Enter 'help' to get Bash Shell help. 
Enter 'Ctrl-d' to exit. 
----------------------------------------------------------- 
GNU X-Tools and Bash Shell ready...                       | 
----------------------------------------------------------- 
Setting up Shell for arm-elf 
arm-elf GNU X-Tools Shell Ready... 
 
user /cygdrive/c/netos63_gnu 
$ 
カレントディレクトリを "./src/itron/<CONFIG>"へ移動します。 

user /cygdrive/c/netos63_gnu 
$ cd src/itron/9360EVA 
 
user /cygdrive/c/netos63_gnu/src/itron/9360EVA 
$  
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③ "make.sh"を実行します。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

ビルドの作業は以上です。 
出来上がるファイルは．．． 
 

user /cygdrive/c/netos63_gnu/src/itron/9360EVA 
$ make.sh 
 
                       ： 
                       ： 
                       ： 
                       ： 
                       ： 
                       ： 
-Ttext,0x0000003c -Wl,-Tdata,0x00060000 -T ../config/armv4/NS9360EVA/ns9360.
ld -o jsp.elf \ 
                start.o  nsl_itron.o  CPU_IO.o   PS_TELNET.o HTTPD_CGI.o 
CSP.o PS_NIC.o mib_if.o  mib_com.o  mib_Priv.o  mib_Sys.o   mib_table.o PS_U
SER.o halt.o   PS_SNMP_USER.o     timer.o serial.o logtask.o log_output.o 
vasyslog.o t_perror.o strerror.o  kernel_cfg.o ../../TCP/ysock.a  libkernel.a  
-lgcc 
arm-elf-nm jsp.elf > jsp.syms 
arm-elf-objcopy -O srec -S jsp.elf jsp.srec 
arm-elf-objcopy -O binary -S jsp.elf jsp.bin 
make: Leaving directory `/cygdrive/c/netos63_gnu/src/itron/jsp/obj' 
9360EVA.elf ..OK 
9360EVA n.srec 
9360EVA.map 
9360EVA.flash 
 may be created .. 
 
user /cygdrive/c/netos63_gnu/src/itron/9360EVA 
$  
 

 netos63_gnu/src/itron/obj 
"9360EVA.bin", 
"9360EVA.elf", 
"9360EVA.map", 
"9360EVA.srec", 
"image.bin" 
 

 netos63_gnu/src/itron/jsp/obj 
"xxx.o", 
"jsp.bin", 
"jsp.elf", 
"jsp.map", 
"jsp.srec" 

 
 
 
 

7/10 



 
４.３ デバッガ起動 

サンプルのタスクを使ってデバッガ起動手順について以下に説明します。 
 

４.３.１ ＲＡＶＥＮ 
ＲＡＶＥＮを使用した場合の手順を以下に記します。 

 
 

① カレントディレクトリを "./src/itron/jsp/obj"へ移動します。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

user /cygdrive/c/netos63_gnu/src/itron/9360EVA 
$ cd ../jsp/obj 
 
user /cygdrive/c/netos63_gnu/src/itron/jsp/obj 
$  
 

② ターゲット、ＩＣＥの電源を入れます。 
 
③ Ｏｃｄ Ｒｅｍｏｔｅ ｆｏｒ ＡＲＭ９２６ＥＪ－Ｓを起動します。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

クリック！ Ocd Remote のウィンドウ 

ocdremote 2.08: RAVEN via LPT 1 at speed : 1 
JTAG SDO <-| CPU(1) ARM926EJ-S : listening on port 8888 |<- JTAG SDI 

④ デバッガを起動します。 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

user /cygdrive/c/netos63_gnu/src/itron/jsp/obj 
$ gdbtk -se jsp.elf 
 

コンソールウィンドウが
表示されます。 
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⑤ 以下の警告が出た場合は、「はい」をクリックしてください。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

⑥ プログラム（jsp.elf）のロードが終了すると、デバッガのメインウィンドウが表示されます。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

⑦ 以降の操作は、ＮＥＴ＋Ｗｏｒｋｓと同じです。 
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５．タスクの追加 
タスクを追加する場合は、以下の作業が必要となります。 
 
（１） nsl_itron.cfg(itron/nsl_itron)の変更 

作成したタスクや使用するリソースの登録を行います 
Ｔｏｐｐｅｒｓ／ＪＳＰでは、タスクの登録は、静的ＡＰＩの”ＣＲＥ＿ＴＳＫ”を使用します。 
 
ＣＲＥ＿ＴＳＫの宣言は、コンフィグレーション・ファイルに 
 
   CRE_TSK(ID tskid, {ATR tskatr, VP_INT exinf, FP task, PRI itskpri,  

SIZE stksz, VP stk} ); 
と記述します。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

CRE_TSK(APL1, { TA_HLNG, (VP_INT) 1, apl1, MID_PRIORITY, STACK_SIZE, NULL }); 

CRE_TSK(APL2, { TA_HLNG, (VP_INT) 2, apl2, MID_PRIORITY, STACK_SIZE, NULL }); 

                                      ： 

CRE_TSK(TASK3, { TA_HLNG, (VP_INT) 3, task, MID_PRIORITY, STACK_SIZE, NULL }); 

CRE_TSK(MAIN_TASK, { TA_HLNG|TA_ACT, 0, main_task, MAIN_PRIORITY,STACK_SIZE, NULL }); 

（２） make.sh(itron/obj)の変更 
追加したファイルを make.sh 内の"APP_OBJ"変数に追加します。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

APP_OBJ="mnt.o    \ 

         apl1    \ 

         apl2    " 

（３） makefile(itron/nsl_itron)の変更 
追加したファイルを makefile 内の"UTASK_COBJS"変数に追加します。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

UTASK_COBJS = $(UNAME).o  CPU_IO.o   PS_TELNET.o HTTPD_CGI.o CSP.o PS_NIC.o \ 

                mib_if.o  mib_com.o  mib_Priv.o  mib_Sys.o   mib_table.o    \ 

                PS_USER.o halt.o     PS_SNMP_USER.o  EF_USER.o apl1 apl2 

（４） ファイルの追加 
追加するファイルを"itron/apps"の下に追加します。 
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